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Ridici jednotka M C1 pro pohony posuvnych bran a zavor

Elektronicka centrélni jednotka pro ovladani pohoni posuvnych bran véetné integrovaného
piijimace dalkového ovladani

Technicka data:

- Napgjeni: 230 Vac 50-60Hz 1100W max.
- Vystup pro blikaci lampu: 230 Vac 500 W max.

- Vystup pro motory: 230 Vac 500 W max.

- Napgjeni fotoclanka: 24 Vac 3 W max.

- Napgjeni nizkonapét'ovych obvodii: 24V cc

- Pracovni teplota: -10,55°C

- Nosny kmitocet ovliadani: 433,92 Mhz

- Kod dalkového ovladani: 12-18 hit, plovouci kéd

- Pocet ovladatt v pamgti : 215 max, (plné otevieni, nebo pedestrian)
- Velikost rozvadéce: 110x121x47 mm.

- Kryti: |P 54

Popis kontaktu svorkovnice CN1:

: 230Vac (faze)

: 230Vac (stiedni vodic)

: 230Vac blikaci lampa vystup (Stiedni vodic).
: 230Vac blikaci lampa vystup (Faze).

: Motor - vystup otevieni

: Motor - vystup spolecny

: Motor - vystup zavieni

~No o, WNBE

Popis kontaktu svorkovnice CN2:
1 : Napgeni fotoclankt (24 Vac).

2 : Napgjeni fotoclanki (GND).

3: Impulsni vstup — oteviit, zaviit

4: GND spolecny

5: Vsup fotoclanky (NC).

6: Vstup koncového spinace Otevieno
7: GND spolecny

8: Vstup koncového spinace Zavieno
9 : Anténa vystup uzemnéni

10 : Anténa vystup Zivy vodi¢

POPIS FUNK Ci

Provoz krok za krokem:

Aktivace dalkového ovladani (CODE LED sviti), nebo pouZiti tlatitka na vstupu PUL, ovliada
pohony takto:

Prvni impuls otevie branu az do aktivace koncového spinace otevieno, nebo do vyprseni ¢asu beéhu
motoru, druhy impuls je zavie. Pokud piijde dalSi impuls béhem chodu motoru, centralni jednotka
zastavi chod motori. Nasledny impuls spusti motory v opacném smeru.
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Automatické zavieni:
Ovlédaci elektronika umoznuje automatické zavieni brany po ur¢eném ¢asovém useku. Nastaveni
se provadi v programovacim rezimu Pause Time

Vstup pro pési

Ovlédaci elektronika umoziuje ¢astecné otevieni brany (PED CODE LED sviti), aktivaci
prislusného tlacitka ddlkového ovladace nebo pouZitim tlacitka na vstupu (PED). Ovlédaci
elektronika spusti motor na dobu 10sec, nésleduje pauza 10sec. Po této dob¢ bude brana
automaticky zaviena.

Vstup pro bezpeénostni zaiizeni

Ovlédaci elektronika ma vstup pro pripojeni bezpe¢nostnich fotoélankt podle normy EN12453.
Funkce je aktivni pouze pii ZAVIRANI bréany. Preruseni paprsku fotoclanki zpasobi obréceni
chodu motori — otevieni. Bez pripojeni fotoclanka nelze branu automatizovat.

Rozjezd anastaveni vykonu motoru

Elektronickatidici jednotka je vybavena funkci , rozjezd“ nastavenim vykonu motoru. Funkce
,rozjezd" slouzi k bezproblémovému poc¢étecnimu pohybu motoru. Po dobu 2 sec funguje motor

s maximanim vykonem i v pripadé nastaveni optimélni sily motoru. Silu motoru je mozno nastavit
tak, tak byl zajistén bezproblémovych chod celé drahy kiidla brany a soucasné bezpec¢nostni revers
pii ngjeti kiidla na piekazku. Obé funkce jsou ovladany pomoci mikroprocesorul.

Zpomaleni chodu motoru

Funkce zpomaleni chodu motoru slouzi ke sniZeni rychlosti pied dojezdem brany do polohy zcela
otevieno a zcela zavieno. Zpomaleni se programuje v poZzadované pozici brany pied plnym
otevienim/zavienim. Zpomaleni se nastavuje v programovacim rezimu M otor Timer

Blikajici Lampa
Ridici jednotka je vybavena vystupem pro 230 Vac blikajici lampu. Taje aktivni pii pohybu brany
a béhem zpozdéni automatického zavieni, pokud je tato funkce aktivovana

Ovladani pomoci spinacich hodin

Vstup PUL Ize vyuzit pro ovladani brany pomoci externich spinacich hodin. V poZadované dob¢
(napt. 8:00-17:00) se kontaktu hodin sepne vstup PUL. Brana se otevie a zistane oteviena. V té&o
dob¢ je deaktivovana blikaci lampa, fidici elektronika nereaguje na prikaz dalkového ovliadace. Po
rozepnuti kontaktu hodin se bréna automaticky zavie — automatické zaviceni brany aktivni.

PROGRAMOVANI

Tla¢itko SEL : pomoci néj se vybira funkce, které bude uloZena do paméti, vyber je indikovan
blikanim prislusné LED. Opakovanym stiskem tlagitka, je mozné vybrat poZadovanou funkci.
Vybér zastava aktivni po dobu 10 sekund - zobrazeni blikajici LED, po této dobé se fidici
jednotka se vréti do pavodniho stavu.

Tla¢itko SET: provédi programovani funkce zvolené tla¢itkem SEL. Poznamka: Funkce tlagitka
SET miaze byt nahrazena dalkovym ovladacem (pokud byla aktivovanatato funkce - CODE LED
sviti)
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HLAVNI MENU
Ridici elektronika umoZiuje programovani funkci dalezitych pro chod brany

HLAVNI MENU

LED dioda LED nesviti LED sviti

CODE Neni uloZen zadny kéd DO Je uloZen min. jeden kod dak.
ovl.

CODE PED Neni uloZen z&dny kéd DO Je uloZen min. jeden kéd dak.
ovl.

INB.CMD.AP Neaktivni Aktivni

T.MOT Prac. ¢as motoru 30sec Naprogramovany ¢as chodu
motoru

T.PAUSA Bez automatického zavieni Automatické zavieni

LAMP/CORT Blikaci lampa Osveétleni

1. CODE (K6d dalkového ovladace)
Ridici jednotka umoziiuje uloZeni az 215 koda dalkovych ovladasi s fixnim, nebo plovoucim
kodem

UloZeni kédu délkového ovliadace:
Zmacknout tlagitko SEL, LED dioda CODE za¢ne blikat. V tom okamziku zmacknout prislusné
tla¢itko dalkového ovladace. LED dioda CODE zistane svitit — kéd ovladace byl ulozZen

Poznamka:

Pokud je dosazeno maximalniho poétu 215 riznych kédu ovladact, bude vechny LED diody
blikat, neni mozno pridat kéd dalSiho ovladace. Pokud bude uZivatel programovat dalkovy
ovladag, jehoz kdd uz byl jednou uloZen, dioda CODE LED bude rychle blikat jako indikace, Zze

v ot

Vymazani kédi vSech ovlada¢a zpaméti prijimace
Zmacknout tlagitko SEL, LED dioda CODE za¢ne blikat. Poté zmacknout tlagitko SET, LED
dioda CODE zhasne. V3echny kody v paméti byly vymazény.

2. CODE PED (K é6d dalkového ovladaée — vstup pro pési)
Programovani je stejné, jako v bode¢ 2 stim, Ze vybereme led diodu CODE PED

3. INB.CMD.AR (zablokovani p¥ikazi béhem otevirani ¢ prodlevy)

Tato funkce slouZi pri pouziti otvirate s magnetickou smyc¢kou. Systém beéhem otevirani a
prodlevy pii pouziti automatického zavirani neprijima piikazy, tedy ani impulsy z detektoru
magneticke smycky pii kazdém pruajezdu.

Ridici jednotka je dodavana s touto funkci neaktivni. Pro aktivaci pouZijte nasleduijici postup:
Pomoci tlagitka SEL vyberte funkci INB.CMD.AR, ptisludnaled dioda blikd. Zmacknutim tlacitka
SET zistane led dioda trvale svitit. Pro deaktivaci proved’te sejny postup — led dioda
INB.CMD.AR nesviti.
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4. LAMP/CORT (Vybér blikaci lampa nebo osvétleni)
Ridici jednotkama vystup 230V ac/500W pro pripojeni k blikaci lampy, nebo osvétleni. Ridici
jednotka je dodavana vyrobcem s funkci LAMP/CORT aktivni — volba blikaci lampa.

Chcete-li aktivovat vystup pro volbu blikaci lampa, postupujte nasledovné: Pomoci tlagitka SEL
vyberte funkci, prislusna led dioda blika. Zmacknutim tlag¢itka SET zustane led dioda trvale svitit.
Pro deaktivaci provedte stejny postup — led dioda LAMP / CORT nesviti.

Chcete-li aktivovat vystup pro volbu povolit osvétleni, postupujte ndsledovné stejné, jako

v predchozim odstavci, zmacknéte tlagitko SEL dvakrét. vyberte funkci, prislusna led dioda blika
rychle. Zmé&cknutim tlacitka SET zagtane led dioda trvale svitit. Pro deaktivaci proved'te stejny
postup — led dioda LAMP / CORT nesviti.

5.MOTOR TIME azpomaleni (€as chodu motoru —mozno programovat na max 4min)
Ridici jednotka je dodavana s nastavenym pracovnim ¢asem motoru 30sec.

Pro zménu doby chodu motoru postupujte nésledovné. Brana je zaviend. Tlacitkem SEL vyberte
funkci T.MOT., ptisludna led blika., poté krétce stisknéte tlacitko SET rychle, motor zahgji
otevieni. Ve chvili, kdy je dosaZzena poZadovana pozice zpomaleni, stisknéte tlacitko SET znowvu,
motor za¢ne zpomalovat aZ do poZadované polohy otevieno, stisknéte tlatitko SET pro dokonceni
otevieni. T. MOT. LED dioda zacne rychle blikat, nyni postupujte stejnym zptisobem pro zavieni
brany.

Pro deaktivaci zpomaleni pied dojezdem zmacknéte tlatitko SET dvakrat po dokonceni
programovani otevieni a zavieni brany

6. T.PAUSA: (¢as zpozdéni pFi automatickém zavirani — max 4min)
Ridici jednotka je dodavana s funkci automaticke zavieni brany neaktivni.

Pro aktivaci automatického zavieni postupujte nasledovng. Tlacitkem SEL vyberte funkci
T.PAUSA., prislusnaled blika, poté stisknéte tlacitko SET, po uplynuti poZzadované doby zpozdéni
automatického zavieni zmécknéte znovu krétce tlacitko SET, prislusnd LED zastane svitit.

Pro deaktivaci funkce automatického zavieni vyberte tlacitkem SEL funkci T.PAUSA. Zm&néte
béhem 2 sec dvakrat tlacitko SET, prislusna LED zhasne, funkce je neaktivni.

Kompletni reset Fidici jednotky

Pokud je to nutné, je mozno provést reset fidici jednotky. Ridici jednotka se tim vréti do
pavodniho tovérniho nastaveni. Stisknout souc¢asné tlacitko SEL a SET tak dlouho, aZ vechny se
LED diody soucasné rozsviti a nasledn¢ zhasnou.

Bezpetnostni piredpisy

Ridici jednotka popsana v této priruéce je uréena k ovladani pohonu automatické markyzy.
Jakékoliv jiné pouZiti je nespravné a zakézano platnymi normami. Instalace musi byt provedena
pouze osobou s prislusnou kvalifikaci die vyhl. CUBP a CBU ¢. 50/1978 Sb.



co> Motorline ~GEOPART <«

Upozornéni: Je prisné zakazano, aby jakékoli opravy, montéz nebo sefizovani provadély
nekvalifikované osoby. K zabranéni moznym Urazim je nutno piijmout nezbytna opatieni (napr.
vypnout privod elektrického proudu a odpojit baterie). Firma Motorline neodpovida za pripadné
vzniklé Skody nebo zraneni lidi, zvitat, nebo poskozeni véci, ke kterym doslo v disledku jakékoli
neschvalené Upravy vyrobku. Neinstalujte tento vyrobek ve vybusném prostiedi.

V&echny osoby obsluhujici automatické zarizeni musi byt proskoleny s ohledem na
bezpednostni zarizeni, ovladaci prvky a mozna nebezpedi. Dodr Zujte povinnosti vyZzadované
platnymi piedpisy a nor mami

Bezpodminecné uloZte tuto broZuru spolu s hlavni uzivatelskou priruckou na vhodné misto znamé
vSem zainteresovanym osobam
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ProhlaSeni o shodé
Firma Stateurop prohlasuje, Ze tidici jednotka :

MC1
je vyrobena v souladu s evropskymi smérnicemi R& TEE: 99/5/EC, EMC 2004/108/EC, LVD
2006/95/EC



